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Uslovi ravnoteže proizvoljnog prostornog sistema sila  
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Uslovi ravnoteže proizvoljnog prostornog sistema sila i spregova sila 
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Uslovi ravnoteže prostornog sistema paralelnih sila 
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Uslovi ravnoteže prostornog sistema sučeljnih sila 
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Uslovi ravnoteže ravnog sistema sila 

Prvi (osnovni) oblik uslova ravnoteže 
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Drugi oblik uslova ravnoteže 
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Treći oblik uslova ravnoteže 
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Tačke A, B i C ne mogu pripadati jednoj pravoj. 

 

Uslovi ravnoteže posebnih sistema sila u ravni 

Uslovi ravnoteže ravnog sistema sila i spregova sila 
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Uslovi ravnoteže ravnog sistema 

paralelnih sila 
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Uslovi ravnoteže ravnog sistema sučeljnih sila 
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Sistema kolinearnih sila  
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Svođenje prostornog sistema sila na spreg sila 
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Ako se proizvoljan prostoran sistem sila svodi na spreg sila, tada moment tog sprega sila ne 

zavisi od izbora redukcione tačke.  

 

Svođenje prostornog sistema sila na rezultantu 
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 U slučaju ravnog sistema sila, za koji, u odnosu na redukcionu tačku O u ravni dejstva 

svih sila, važi da je 

FR 0  i Mox = 0 , kaže se da se posmatrani sistem sila svodi na rezultantu 

čija napadna linija prolazi kroz redukcionu tačku O i pripada ravni dejstva svih sila. 
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Jednačina napadne linije rezultante 
 

Sistem sila svodi se na rezultantu kada je druga invarijanta M L
 jednaka nuli 
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